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Fithrungsiibertragungsfunktion
Storiibertragungsfunktion

Gewichtsfunktion, Erdbeschleunigung

Hohe, Fiillstandshohe, magnetische Feldstirke
Systemmatrix eines Systems mit Zustandsriickfithrung
Abstand, Hohe (Abweichung vom Arbeitspunkt), Ubergangsfunktion
Einheitsmatrix

Strom

Ankerstrom

Erregerstrom

Massentragheitsmoment, auch Funktional, Integralkriterium
imaginire Einheit j= J-1

Ubertragungsbeiwerte, Koeffizienten, Konstante
Zustandsriickfithrung

Differenzierbeiwert

Storgrofenaufschaltung

Integrierbeiwert

kritischer Proportionalbeiwert

Kreisverstiarkung

Proportionalbeiwert

Proportionalbeiwert des Modells

Proportionalbeiwert des Reglers

Proportionalbeiwert des Smith-Pradiktors
Proportionalbeiwert der Strecke

Proportionalbeiwert des geschlossenen Kreises (Fiihrungsverhalten)
Proportionalbeiwert der Strecke beim Stellverhalten
Proportionalbeiwert der Strecke beim Storverhalten
Ubertragungsbeiwert der Strecke
Ausgangsriickfithrung

Wirmedurchgangszahl, Konstante

Leistung, Induktivitit, Linge

Riickfiihrung des Beobachters



Formelzeichen XV

N(s)
N(jee)

Laplace-Transformierte von [...]

Linge

Masse, Moment

Ordnung des Zihlerpolynoms der Ubertragungsfunktion, Masse
Vorfilter, Scaling Factor, Windungszahl einer Wicklung
Nennerpolynom

Beschreibungsfunktion

Drehzahl, Anzahl von Halbwellen, Ordnung der Ubertragungsfunktion
Anzahl der Pole auf der imaginédren Achse

Anzahl der Pole in der linken s-Ebene

Anzahl der Pole in der rechten s-Ebene

Observability Matrix, Beobachtungsmatrix

Leistung, Druck

Vektor der Polstellen

Polynom der charakteristischen Gleichung im w-Bereich
Polynom der charakteristischen Gleichung im z-Bereich
elektrische Heizleistung

Druck, Polstelle

Wirmemenge, DurchfliiBmenge, Giiteindex

positiv semidefinite symmetrische Matrix

Betrag der linearen Regelfliche

zeitgewichtete Betragsfliche

lineare Regelfldche

quadratische Regelfldche

Durchfluss

elektrischer bzw. magnetischer Widerstand, Gaskonstante
positiv definite symmetrische Matrix

statischer Regelfaktor

Radius

Schnittpunkte der Ortskurve bzw. des Bode-Diagramms
Beobachtbarkeitsmatrix

Modellmatrix, Matrix des Beobachters
Steuerbarkeitsmatrix

komplexe Variable s=o0+jw

Nullstellen

Polstellen



XVI Formelzeichen

T Zeitkonstante, Periodendauer

N Abtastzeit

Tan Anregelzeit

Taus Ausregelzeit

Te Ersatzzeitkonstante

Te Schwingungsperiode

Ty Ausgleichszeit

Ty Lange des Pridiktionshorizontes

11 Integrierzeit

Tm Zeitkonstante des Modells

T, Nachstellzeit

TR Verzogerungszeitkonstante des Reglers

T; Totzeit

T, Verzugszeit

Ty Vorhaltzeit

Ty Zeitkonstante eines geschlossenen Regelkreises

t Zeit

ty Lo Ausschaltzeit, Einschaltzeit

tw Koordinate des Wendepunktes

1o, ts0  Zeitpunkte fiir die Regelgrofe von 10%, 50% stationédres Wertes

U Spannung

u zeitlich verdnderliche Spannung (Abweichung vom Arbeitspunkt),
auch Eingangsgrofle

u Eingangsvektor bzw. StellgroBenvektor

up Differenzspannung des Operationsverstirkers

Vv Ventil, Volumen, Verstarkungsgrad

|4 Hilfsmatrix zur Ermittlung der Ausgangsriickfiihrung

V(s) Ubertragungsfunktion einer MehrgroBenstrecke in V-kanonischer Struktur

% Geschwindigkeit, Ausgang eines verdeckten Neurons

v Transferfunktion eines Neurons

w Gewicht eines Neurons

w Fithrungsgrofle, Sollwert, Operator der bilinearen Transformation

w0 Hohe des Sollwertsprungs

X Regelgrofle, Weg

Xh Regelbereich

X Regelgrofle (Abweichung vom Arbeitspunkt), Weg



Formelzeichen XVII

x Zustandsvektor

x(1) Sprungantwort

x(0) Anfangswert bei t = 0
x(o0) Beharrungswert bei t — oo

X Xe  AusgangsgroBe, Eingangsgrofe (allgemein)

X, Amplitude der Ausgangsgrofie
XB Sittigungszone

XE Endwert

Xe0 Eingangssprung

Xe Amplitude der Eingangsgrofie
2x1, Hysteresebreite

XMA Mittelwertabweichung

Xm Uberschwingweite

2x0 Schwankungsbreite

Xr RiickfiihrgrofBe

Xref Referenzgrofle

X Sollwert

Xt tote Zone

x50 Zeit-Prozentkennwert

Yn Stellbereich

Yo StellgroBe im Arbeitspunkt

y StellgrofB3e

y Ausgangsvektor

YR Stellgroe am Ausgang der Regeleinrichtung
z Impedanz

Z[...] z-Transformierte von [...]

Z(s) Zihlerpolynom

Zy Storgroe im Arbeitspunkt

Z StorgroBe, komplexe Variable bei z-Transformation, Nullstelle bei Matlab

20 Hohe des Storsprungs

a Abklingkonstante, Aktivierung, Konstante der Korrespondenztabelle,
Skalierungsfaktor, Winkel, Winkelposition

Jij Kennkreisfrequenz, Kreisfrequenz des ungeddmpften Systems,

Zeitskalierungsfaktor, auch Aktivierung eines Neurons
spezifisches Gewicht

Kennzeichnung von Grofendnderung

Impulsfunktion, Nadelimpuls

SN



XVIII Formelzeichen

n Zihigkeit von Gasen, Lernschrittkonstante

0 Schwellenwert

U Temperatur

A Wurzel der homogenen Differentialgleichung, Eigenwerte,
auch Wirmeleitfahigkeit

H(...)  Zugehorigkeitsfunktion

P Dichte

o Einheitssprung

T Zeit, Maschinenzeit

v Anzahl der Schnittpunkte der Ortskurve bzw. des Phasengangs

)] Wirmestrom, Fluss, Erregerfluss

) Winkel, Phasenverschiebungswinkel

ORd Phasenreserve

¢o(w)  Phasengang

w Kreisfrequenz, Winkelgeschwindigkeit

o4 Durchtritts(kreis)frequenz

op Eck(kreis)frequenz

0% Eigenkreisfrequenz

Oy kritische Kreisfrequenz

Indizes

A Anker-

a Abfluss- , Ausbreitung-

akt aktueller Wert

C Feder- , Kondensator-

D Démpfer- , Differenzier-

F Filter-

f Feder-

G Gewicht-

HT Hoher-Tiefer

M Motor- , Moment-, auch Modell-
m.R. ,-mit Regler“-Verhalten

n negativ

0 Anfangspunkt-, Arbeitspunkt-, aufgeschnittener (offener) Kreis, Leerlauf
oR. ,ohne Regler“-Verhalten

p positiv

TG Tachogenerator-

W Wasser-



